
講 演 

題 目 
腕を持つ浮遊ロボットの制御 

開講日 6月 15 日(金) 10:30～12:00 

講 師 相良 慎一 先生 

場 所 4-1A 講義室 

聴 講 

証 明 
相良先生から「工学融合科目成績報告書」の所

定の欄にサインを頂いてください． 

備 考 

この講演会は「工学融合科目Ⅰ」の 1 コマにな

ります。 

また、当日は機械知能工学科知能制御工学コー

スの「知能制御応用」と合同聴講になります。 


